Autour de la lol Normale

sur une calculatrice type
Texas Instruments TI1-83/82

graph stats f1 c_l_éflablef? format f3 calculs ff_i table 5
[ f(x) ] ferlétre| zoom | |'a'ace [graphe]

Automatismes en BTS — IREM de Clermont-Ferrand



Dans les diapositives suivantes, Il sera
guestion d’une variable aléatoire X suivant

la lol Normale de moyenne m = 20 et
d’écart-type o = 3,464
(soit (20 ; 3,464))

lllustrations proposées sur
TI 83 Premium CE




n°1/10 — Choisir le bon menu

graph stats f1 déf table f2 format f3 calculs f4 table f5
f(x) fenétre zoom trace graphe

quitter insérer o=
Gy Il
verr A échanger listes { >

alpha X, T.B,n stats o

tests A x1 B dessin C distrib %=

math  matrice  prgm var annul
angle D T E apps F [sodosG H
O trig résol = ~

Pour accéder rapidement aux
calculs de probabilités, je cholsis:

listes

a) la touche | st -
b) la combinaison B (===

distrib  *

c) La touche [ var L
d) la combinaison GEB (=



NORMAL FLOTT AUTOD REEL RAD MP

IERNN DESSIN

1:
2
3
4
S
6
7
8:

n°2/10 — Type de calcul:
P(X<...))ouP(..<X<...))ouP(...£X)

Je souhaite calculer
P(15 <X <25).
normalFder( Je choisis:

:normalFRep(

rinvNormale(

invT(

: studentFdr( a) 1l:normalFdp(

:studentFRer( i
: X2Fdr( b) 2:normalFRép(

X2FRepr(

EXFFde ( c) 3:invNormale(




N°3/10 — Saisie des données

Pour calculer P(15 <X <25) dans le cadre de V(20 ; 3,464),
je chaoisis le réglage:

NORHAL FLOTT AUTO REEL RAD MP NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP

bornin: 15 bornin: 25
bornsue:25 bornsue: 15
u:2e H:20
g:3.464 c:3.464
]

NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP

bornin:2S bornin: 15

bornsue:15 bornsue: 25

H:3.464 H:3.464
o:20 c:20




NORMAL FLOTT AUTOD REEL RAD MP

IERNN DESSIN

1:
2
3
4
S
6
7
8:

n°4/10 — Type de calcul:
P(X<...))ouP(..<X<...))ouP(...£X)

Je souhaite calculer
P(15 <X).
normalFder( Je choisis:

:normalFRep(

rinvNormale(

invT(

: studentFdr( a) 1l:normalFdp(

:studentFRer( i
: X2Fdr( b) 2:normalFRép(

X2FRepr(

EXFFde ( c) 3:invNormale(




N°5/10 — Saisie des données

Pour calculer P(15 <X) dans le cadre de NV (20 ; 3,464), je
choisis le réglage:

NORMAL FLOTT AUTD REEL RAD MP NORMAL FLOTT AUTD REEL RAD MP

bornin:@ bornin: -1%10~(99)
bornsue:15 bornsue:15
u:20 M:20
g:3.464 g:3.464
I

NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP

bornin: 15 bornin: 15
bornsupe:1*10™(99) bornsue: 20
20 20
g:3.464 g:3.464
] ]




N°6/10 — Saisie des données

Pour calculer P(X<15) dans le cadre de W' (20 ; 3,464), je
choisis le réglage:

NORMAL FLOTT AUTD REEL RAD MP NORMAL FLOTT AUTD REEL RAD MP

bornin:@ bornin: -1%10~(99)
bornsue:15 bornsue:15
u:20 M:20
g:3.464 g:3.464
I

NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP

bornin: 15 bornin: 15
bornsupe:1*10™(99) bornsue: 20
20 20
g:3.464 g:3.464
] ]




n°7/10 — Type de calcul:
P(X <k) ou P(k,<X<k,) ou P(k<X)

Je souhaite calculer k

NORMAL FLOTT AUTOD REEL RAD MP

1
2
3
4
S
6
7
8:

sachant que

DESSIN P(k <X)=0,2.

normalFde(

: normalFRép ( Je choisis:
rinvNormale(

invT(

:studentFdr( .
:studentFRep( a) 1.normaIde(

: X 2Fdp( b) 2:normalFRép(

X2FRepr(

EXIFF de ( c) 3:invNormale(




N°8/10 — Saisie des données

Pour calculer k sachant que P(k <X) = 0,2 dans
le cadre de WV (20 ; 3,464), je choisis le réglage:

NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP

invNormale

NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP

Ea) aire:0.2 aire:0.2
H:20 H:20
g:3.464 o:3.464
Zone: CTR DROIT Zone: GAUCH CTR
] ]

NORMAL FLOTT AUTD REEL RAD MP

invNormale

aire:0.2

H:20

cg:3.464

Zone: GRAUCH [&NF] DROIT
]




N°9/10 — Saisie des données

Pour calculer k sachant que P(X <k) = 0,2 dans
le cadre de WV (20 ; 3,464), je choisis le réglage:

NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP

invNormale

NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP

Ea) aire:0.2 aire:0.2
H:20 H:20
g:3.464 o:3.464
Zone: CTR DROIT Zone: GAUCH CTR
] ]

NORMAL FLOTT AUTD REEL RAD MP

invNormale

aire:0.2

H:20

cg:3.464

Zone: GRAUCH [&NF] DROIT
]




N°10/10 — Saisie des données

Pour calculer k, et k, sachant que P(k,<X<k,) = 0,2 dans
le cadre de WV (20 ; 3,464), je choisis le réglage:

NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP

aire:0.
H:20
g:3.464

Zone:

2

CTR DROIT

NORMAL FLOTT AUTD REEL RAD MP

invNormale

aire:0.
H:20
g:3.464
Zone:

2

GAUCH CTR

NORMAL FLOTT AUTD REEL RAD MP

invNormale

aire:0.2

K20
c:3.464

Zone: GRAUCH [ENd DROIT
I




CORRIGES




n°1/10 — Choisir le bon menu

graph stats f1 déf table f2 format f3 calculs f4 table f5
f(x) fenétre zoom trace graphe

quitter insérer o=
Gy Il
verr A échanger listes { >

alpha X, T.B,n stats o

tests A x1 B dessin C distrib %=

math  matrice  prgm var annul
angle D T E apps F [sodosG H
O trig résol = ~

Pour accéder rapidement aux
calculs de probabilités, je cholsis:

listes

a) la touche | st -
b) la combinaison B (===

distrib  *

c) La touche [ var L
d) la combinaison GEB (=



n°1/10 — Choisir le bon menu

graph stats 1 déf table f2
fenétre

f(x)

alpha
tests A x1
math

angle D T
1)

trig

’ quitter
Meacl échanger

X,T,0,n

B

matrice

E

format f3 calculs f4 table f5

zoom trace graphe
insérer o=
suppr ~
listes { ]
stats

'

dessin C /d L
prgm
apps F |Tweda H

annul
[a]
résol o ~

Pour accéder rapidement aux
calculs de probabilités, je cholsis:

a) la touche s o

b) la combinaison B (===

c) La touche [ v o
v’ d) la combinaison =3 [



NORMAL FLOTT AUTOD REEL RAD MP

IERNN DESSIN

1:
2
3
4
S
6
7
8:

n°2/10 — Type de calcul:
P(X<...))ouP(..<X<...))ouP(...£X)

Je souhaite calculer
P(15 <X <25).
normalFder( Je choisis:

:normalFRep(

rinvNormale(

invT(

: studentFdr( a) 1l:normalFdp(

:studentFRer( i
: X2Fdr( b) 2:normalFRép(

X2FRepr(

EXFFde ( c) 3:invNormale(




n°2/10 — Type de calcul:
P(X<...))ouP(..<X<...))ouP(...£X)

NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP Je souhaite calculer

DESSIN P(15 <X <25).

: NOIrma - -
2:normalFRép( Je choisis:

sinviNormale

4:invT(

S:studentFdr( a) l:normalFdp(
6:studentFRer( )
7:x2Fdp( v'b) 2:normalFRép(
8: X 2FRép ( _

EXFFde ( c) 3:invNormale(




N°3/10 — Saisie des données

Pour calculer P(15 <X <25) dans le cadre de V(20 ; 3,464),
je chaoisis le réglage:

NORHAL FLOTT AUTO REEL RAD MP NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP

bornin: 15 bornin: 25
bornsue:25 bornsue: 15
u:2e H:20
g:3.464 c:3.464
]

NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP

bornin:2S bornin: 15

bornsue:15 bornsue: 25

H:3.464 H:3.464
o:20 c:20




N°3/10 — Saisie des données

Pour calculer P(15 <X <25) dans le cadre de V(20 ; 3,464),
je chaoisis le réglage:

NORHAL FLOTT AUTO REEL RAD MP NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP

bornin: 15 bornin: 25
bornsue:25 bornsue: 15
u:2e H:20
g:3.464 c:3.464
]

NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP

bornin:2S bornin: 15

bornsue:15 bornsue: 25

H:3.464 H:3.464
o:20 c:20




NORMAL FLOTT AUTOD REEL RAD MP

IERNN DESSIN

1:
2
3
4
S
6
7
8:

n°4/10 — Type de calcul:
P(X<...))ouP(..<X<...))ouP(...£X)

Je souhaite calculer
P(15 <X).
normalFder( Je choisis:

:normalFRep(

rinvNormale(

invT(

: studentFdr( a) 1l:normalFdp(

:studentFRer( i
: X2Fdr( b) 2:normalFRép(

X2FRepr(

EXFFde ( c) 3:invNormale(




n°4/10 — Type de calcul:
P(X<...))ouP(..<X<...))ouP(...£X)

NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP Je souhaite calculer

DESSIN P(15 <X).

: NOIrma - -
2:normalFRép( Je choisis:

sinviNormale

4:invT(

S:studentFdr( a) l:normalFdp(
6:studentFRer( )
7:x2Fdp( v'b) 2:normalFRép(
8: X 2FRép ( _

EXFFde ( c) 3:invNormale(




N°5/10 — Saisie des données

Pour calculer P(15 <X) dans le cadre de NV (20 ; 3,464), je
choisis le réglage:

NORMAL FLOTT AUTD REEL RAD MP NORMAL FLOTT AUTD REEL RAD MP

bornin:@ bornin: -1%10~(99)
bornsue:15 bornsue:15
u:20 M:20
g:3.464 g:3.464
I

NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP

bornin: 15 bornin: 15
bornsupe:1*10™(99) bornsue: 20
20 20
g:3.464 g:3.464
] ]




N°5/10 — Saisie des données

Pour calculer P(15 <X) dans le cadre de NV (20 ; 3,464), je
choisis le réglage:

NORMAL FLOTT AUTD REEL RAD MP NORMAL FLOTT AUTD REEL RAD MP

bornin:@ bornin: -1%10~(99)
bornsue:15 bornsue:15
u:20 M:20
g:3.464 g:3.464
I

NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP

bornin: 15 bornin: 15
bornsupe:1*10™(99) bornsue: 20
20 20
g:3.464 g:3.464
] ]




N°6/10 — Saisie des données

Pour calculer P(X<15) dans le cadre de W' (20 ; 3,464), je
choisis le réglage:

NORMAL FLOTT AUTD REEL RAD MP NORMAL FLOTT AUTD REEL RAD MP

bornin:@ bornin: -1%10~(99)
bornsue:15 bornsue:15
u:20 M:20
g:3.464 g:3.464
I

NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP

bornin: 15 bornin: 15
bornsupe:1*10™(99) bornsue: 20
20 20
g:3.464 g:3.464
] ]




N°6/10 — Saisie des données
Pour calculer P(X<15) dans le cadre de W' (20 ; 3,464), je

choisis le réglage:

NORMAL FLOTT AUTD REEL RAD MP

bornin:@
bornsue:15
M:20
g:3.464
[

NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP

bornin: 15
bornsupe:1*10™(99)
20

g:3.464

]

NORMAL FLOTT AUTD REEL RAD MP

bornin: -1%10~(99)
bornsue:15

M:20

g:3.464

I

NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP

bornin: 15
bornsue: 20
20
g:3.464
]




n°7/10 — Type de calcul:
P(X <k) ou P(k,<X<k,) ou P(k<X)

Je souhaite calculer k

NORMAL FLOTT AUTOD REEL RAD MP

1
2
3
4
S
6
7
8:

sachant que

DESSIN P(k <X)=0,2.

normalFde(

: normalFRép ( Je choisis:
rinvNormale(

invT(

:studentFdr( .
:studentFRep( a) 1.normaIde(

: X 2Fdp( b) 2:normalFRép(

X2FRepr(

EXIFF de ( c) 3:invNormale(




n°7/10 — Type de calcul:
P(X <k) ou P(k,<X<k,) ou P(k<X)

Je souhaite calculer k

NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP
sachant que

H DESSIN _
‘normalFde( P(k <X)=0,2.
;1nvl“~lnrrnale{ Je choisis:
Tinvi(
:studentFdr( _
: studentFRép( a) 1. normaIde(
tX2Fdr( b) 2:normalFRép(

: X 2FRéP ( |
EXFF dp ( v'c) 3:invNormale(




N°8/10 — Saisie des données

Pour calculer k sachant que P(k <X) = 0,2 dans
le cadre de WV (20 ; 3,464), je choisis le réglage:

NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP

invNormale

NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP

Ea) aire:0.2 aire:0.2
H:20 H:20
g:3.464 o:3.464
Zone: CTR DROIT Zone: GAUCH CTR
] ]

NORMAL FLOTT AUTD REEL RAD MP

invNormale

aire:0.2

H:20

cg:3.464

Zone: GRAUCH [&NF] DROIT
]




N°8/10 — Saisie des données

Pour calculer k sachant que P(k <X) = 0,2 dans
le cadre de WV (20 ; 3,464), je choisis le réglage:

NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP

invNormale

NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP

Ea) aire:0.2 aire:0.2
H:20 H:20
g:3.464 o:3.464
Zone: CTR DROIT Zone: GAUCH CTR
] ]

NORMAL FLOTT AUTD REEL RAD MP

invNormale

aire:0.2

H:20

cg:3.464

Zone: GRAUCH [&NF] DROIT
]




N°9/10 — Saisie des données

Pour calculer k sachant que P(X <k) = 0,2 dans
le cadre de WV (20 ; 3,464), je choisis le réglage:

NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP

invNormale

NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP

Ea) aire:0.2 aire:0.2
H:20 H:20
g:3.464 o:3.464
Zone: CTR DROIT Zone: GAUCH CTR
] ]

NORMAL FLOTT AUTD REEL RAD MP

invNormale

aire:0.2

H:20

cg:3.464

Zone: GRAUCH [&NF] DROIT
]




N°9/10 — Saisie des données

Pour calculer k sachant que P(X <k) = 0,2 dans
le cadre de WV (20 ; 3,464), je choisis le réglage:

NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP

NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP

aire:0.2 aire:0.2

H:20 H:20

g:3.464 o:3.464

Zone: CTR DROIT Zone: GRUCH CTR
I .

NORMAL FLOTT AUTD REEL RAD MP

invNormale

aire:0.2

H:20

cg:3.464

Zone: GRAUCH [&NF] DROIT
]




N°10/10 — Saisie des données

Pour calculer k, et k, sachant que P(k,<X<k,) = 0,2 dans
le cadre de WV (20 ; 3,464), je choisis le réglage:

NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP

aire:0.
H:20
g:3.464

Zone:

2

CTR DROIT

NORMAL FLOTT AUTD REEL RAD MP

invNormale

aire:0.
H:20
g:3.464
Zone:

2

GAUCH CTR

NORMAL FLOTT AUTD REEL RAD MP

invNormale

aire:0.2

K20
c:3.464

Zone: GRAUCH [ENd DROIT
I




N°10/10 — Saisie des données

Pour calculer k, et k, sachant que P(k,<X<k,) = 0,2 dans
le cadre de WV (20 ; 3,464), je choisis le réglage:

NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP

aire:0.
H:20
g:3.464

Zone:

2

CTR DROIT

NORMAL FLOTT AUTD REEL RAD MP

invNormale

aire:0.2

K20
c:3.464

Zone: GRAUCH [ENd DROIT
I

NORMAL FLOTT AUTD REEL RAD MP

invNormale

aire:0.
H:20
g:3.464
Zone:

2

GAUCH CTR
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